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Datenfehler hier melden 



Zusammenfassung von DE4405952 

The storage and retrieval unit essentially consists of only one mast with lift and traction drives at foot 
and head points. The perpendicular position of the mast is achieved by synchronization of the drives. 
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@ Anmelder: 

Hoehna, Klaus, Dr., 47058 Duisburg, DE; Pantzer, 
Gerhard, 22927 GroBhansdorf, DE; Kahl, Gerhard 
Heinrich, 21224 Rosengarten, DE 



(72) Erflnder: 

gleich Anmelder 



(g) Hochregalbediengerat mit Fahrantrieben an FuS- und Kopfpunkten 

(§7) Das Regaibediengerat besteht im wesentlichen nur aus 
einem Mast mit Lift und Fahr-Antrieben an Fufc- und 
Kopfpunkten. Die senkrechte Position des Mastes wird 
durch Synchronisation der Antriebe erreicht. 
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Beschreibung 

Regalbedienger&te zum Transport von Lasten in 
waagrechter Fahrrichtung und senkrechter Heberich- 
tung meist in Verbindung mit Hochregalanlagen sind 5 
allgemein bekannt. Die Lasten (4) werden hierbei mit- 
tels an einem Mast (2) laufenden Lift (3) und mit Vor- 
richtungen in das Regal ein- und ausgelagert Der Mast 
steht auf einem Grundkorper, der in Fahrrichtung mit 
mindestens zwei Laufrolien senkrecht gehaiten wird. 10 
Der Antrieb erfolgt meist durch reibschlilssige Verbin- 
dung der Antriebsrollen zur Fahrschiene, durch Zahn- 
radeingriff in eine entlang der Laufrichtung angebrach- 
te Zahnstange bzw. Zahnriemen oder durch Ziehen an 
Zahnriemen mittels externem Antrieb. Die Fahrwegpo- 15 
sitionierung erfolgt meist durch elektronische Auswer- 
tung der Umdrehungen des Zahnrades (5). Gegen das 
seitliche Umfallen werden die Gerate mittels Laufrolien 
am oberen Teil des Mastes gesicheit 

Da eine Abweichung des Mastes aus der Senkrechten 20 
moglichst vermieden werden muB, muB der Grundkor- 
per lang und sehr stabil konstruiert werden. Dies ist 
nachteilig, da wegen der Lange des Grundkorpers unbe- 
niitzbarer Platz vor dem Einfahren in die Regalzeilen 
frei gehaiten werden muB und auBerdem wegen der 25 
groben Masse der stabilen Konstruktion grobe Antrie- 
be notig werden bzw. die fur kurze Positionierzeiten 
erforderlichen hohen Fahrbeschleunigungen sind nicht 
realisierbar. 

Diese Nachteile werden durch die Erfindung dadurch 30 
beseitigt, daB das untere und das obere Ende des Mastes 
(2) durch je einen Antrieb (1) in Fahrrichtung angetrie- 
ben werden. Die aufrechte Mastposition wird dadurch 
erreicht, daB beide Enden sich stets senkrecht iiberein- 
ander befinden. Entsprechende Steuerungen sind durch 35 
iibliche Techniken zu realisieren, z. B. durch getrennte 
Messung (5) der Fahrwege und permanenten Ausgleich 
von Abweichungen durch Beschleunigen oder Abbrem- 
sen eines Antriebs. 

Die beiden Antriebe sind auch mechanisch durch 40 
Wellen und Getriebe koppelbar, so daB eine Zwangs- 
synchronisation gegeben ist 

Die Fahrantriebe konnen auBerdem stationar ange- 
ordnet sein. In diesem Fall mussen das untere und obere 
Mastende an je einem Gurt synchron gezogen werden. 45 

Die untere Laufrolle hat also nur noch die Aufgabe, 
das Gewicht des Gerates abzustiitzen. Ein Grundk6rper 
als StandfuB fiir den Mast ist also nicht mehr erforder- 
lich. 

Ein weiterer Vorteil der Erfindung ist, daB die Anfor- 50 
derung an die FahrstraBe geringer sein kann, da Un- 
ebenheiten keinen EinfluB auf die senkrechte Position 
des Mastes haben. 

Zusatzlich ergibt sich der Vorteil, daB durch das Feh- 
len des Grundkorpers, der Lift mit der Last auch unter- 55 
halb der Fahrwegsebene positioniert werden kann, so- 
fern die Fahrschienen seitlich, z. B. am Regal angebracht 
sind. 

Patentanspruche eo 

1. Regalbediengerat mit unterer FahrstraBe und 
oberer Fuhrungsschiene und mit Mast, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB das untere und das obere Ende 
des Mastes jeweils durch mindestens einen Antrieb 65 
in Fahrrichtung bewegt wird und die Antriebe syn- 
chronisiert werden. 

2. Anspruch nach t, dadurch gekennzeichnet, daB 



die Fahrwege der Antriebe permanent gemessen 
und die aufgetretenen Differenzen durch Beschleu- 
nigen oder Abbremsen eines Antriebs ausgeglichen 
werden. 

3. Anspruch nach 1, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Antriebe mechanisch miteinander gekoppelt 
werden. 

4. Anspruch nach 1, dadurch gekennzeichnet, daB 
das Gerat nur eine Laufrolle im Grundkorper besit- 
zen kann. 
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